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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

Budowa parkingu dla 10 samochoddéw osobowych
w miejscowosci Ozimek

CPV45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych; roboty ziemne
CPV 45233290-8 Instalowanie znakéw drogowych

CPV 45233222-1 Roboty budowlane w zakresie ukladania chodnikéw i asfaltowania

CPV 45233252-0 Roboty w zakresie nawierzchni ulic

wrzesien 2021r.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej

Szezegotowa Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych
dotvezgeych wykonania i odbioru robot.

Zakres stosowania SST

Szezegofowe Specyfikacje Techniczne stanowig czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i
wykonaniu Robor .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z innymi Szczegolowymi Specyfikacjami Technicznymi.
Ogélne wymagania dotyczqece Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z Dokumentacjg Projektowg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajgcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzqdzenia

zabezpieczajgce w tym. ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony Robdt, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowad w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczgcee ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykaniczania Robot Wykonawca bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce,

-podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony

Srodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci
spolecznej i innych, a wynikajgeych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatvch w nastgpstwie jego sposobu
dzialania. Stosujqc sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglgd na:

Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktére w sposob trwaly sqg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt bedg miatly swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych wlascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdze# w czasie trwania budowy.




Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktore
majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i wrzgdzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié Inspektora
Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nads.

i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnef przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzesn podziemnych.
Bezpieczeristwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgeych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materialy i urzqdzenia uzywane do Robdt od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawea bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposcb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczg¢ Roboty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, kiore sq w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przesirzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robdt,

MATERIALY
Zrddta uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czesci) materialow z danego Zrédla nie oznacza automatyeznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédia w sposdb cigghy spelniajq wymagania Szczegolowej Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robot.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robot, w ktorym znajdujq si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczgc sig z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawcea zapewni aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosé i wiasciwosé do Robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skfadowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje niekorzystnego wphywu na
Jjakos¢ wykonywanych Robdt,

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Umowy , zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robat.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
Jakos¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowg oraz za jakos$¢ zastesowanych materialéw i
wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Robot oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawee w wytvezeniu i wyznaczaniu Robdt zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonaweg na wlasny koszt,

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnosé,

Polecenia Inspekiora bedg wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jakosci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

llosci badan kontrolnych , ktore Wykonawca winien zrobié i przedlozyé Inspektorowi podane sq w innych SST. W
przypadku niejasnosci lub braku szczegotowych zapisow ilosé badan do wykonanie wskaze Inspekior Nadzoru w
zasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie kidregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspekior | przedstawiane do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajq nastepujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi Robot zanikajgcyceh i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przygotowaé Operat Kolaudacyjny zawierajgcy dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.






D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikaci technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST
Szezegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgeymi | majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz poloZenia obiektéw
inZynierskich.

Odtworzenie trasy | punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodzg:

a)sprawdzenie wyzhaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b)uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),

ciwyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),

d)wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajgey
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogélne wymagania dotyczqce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

MATERIALY
Ogdine wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”,

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogédlne wymagania dotyczgqce sprietu

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy | punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujqcy sprzet:

—teodolity lub tachimetry,

—niwelatory,

—dalmierze,

—tyczki,

—taty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowef i jej punkiow wysokosciowych powinien gwarantowad uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogédine zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”,




Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od I do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia | pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac INSPEKTORA o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne = rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réziniq sig od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera. Uksziaftowanie terenu w takim rejonie nie
powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera.

Wszystkie roboty, kidre bazujg na pomiarach Wvkonawcy, nie mogq byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez InzZyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji obdt nalezq do obowigzkéw Wykonawcy,

Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, pofozonych poza granicq robdt
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okveslonej w dokumentacji projektowe;.
Os$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych | w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projekiowej nie moze byé wigksze
5 cm . Rzedne niwelely punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowey.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projekiowq oraz w miejscach wymagajgcych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgeej | metr oraz wykopéw glgbszych niz 1 metr. Odleglosé
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaftowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosé ta
co najmniej powinna odpowiadal odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowg.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
QOgdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne .



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgee wykonania i odbioru
robot zwigqzanych z rozbiorkq elementow drig, ogrodzen i przepustéw

Zakres stosowania SST

Szezegélowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw
drogowych.

Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
., Wymagania ogdine”,

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
QOgolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég, ogrodzen i przepustdow moze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Infyniera:

—  spycharki,

— fladowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodzeh i przepustéw obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzeni. O ile uzyskane elementy nie stajq si¢ wlasnosciq Wykonawcy, powinien on przewie?é je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiafy, ktére zgodnie z SST stajq sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.
Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drdg, ogrodzen i przepustow znajdujgce sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowq bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe.




Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescié.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .
Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbicrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianvch do powtornego wykorzystania.



D.02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotvezqee wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych.

Zakres stosowania SST

zczegotowa specyfikacia techniczna (SST) stanowi czes¢é Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu | wykonaniu
robot .

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i
obejmujg:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistvch,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogdine wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyezgce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
MATERIALY (GRUNTY).

Ogéine wymagania dotyczgce materialow
Ogdine wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
SPRZET. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé sig mozliwosciq korzystania z

nastepujgcego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

— Jjednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzqgdzenia do hydromechanizacji
itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociggi itp.),

— sprzetu zageszczajgeego (walce, ubijaki, plvty wibracyjne itp.).

TRANSPORT. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu edspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkow transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i whudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegltosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczetr Wykonawey, dotvezgeyeh
dodatkowej zaplaty za transport.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
Dokladnosc¢ wykonania wykopiw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie. od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé + I cm i -3 cm.

Szerokosé gérnej powierzchni korpusu nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 ecm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mieé wyraznych zalaman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kqta. Maksymalne
nieréwnosei na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé 10 cm .

Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzqdzen, stanowigcych elementy systemdw odwadniajqcych, ujetyeh w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykona¢ urzqdzenia, ktore zapewniq odprowadzenie wéd gruntowych
i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem | nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopéw i nasypdow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robdt spadki,
zapewniajgce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwatq nieprzydainos,
Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydainymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajgeego za te ezynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych.
Wykonanie wykopéw powinno postgpowad w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadal przekrojom poprzeczmym spadki,
umozliwiajqce szybki odptyvw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projekiowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzglednic ewentualny wplvw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innveh robot na spelnienie
wymagan dotvezgeych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robdt ziemnych. Zrédla  wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopow, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robdt
ziemnych.

Rowy

Rowy powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjq praojektowq i SST. Szerokos¢ dna i glebokosé rowu nie mogq roznié sie od
wymiaréw projektowanych o wigcej niz 5 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne .
Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentacjq projektowq.
Szezegolng uwage nalezy zwrécic na:
- wilasciwe ujecie i odprowadzenie wid opadowych,
- wlasciwe ujecie | odprowadzenie wysigkow wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robdt

Szerokosé korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm.

Szerokos¢ dna rowow

Szerokos¢ dna rowdw nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq roznié sig od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rdznié sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem
kgta.

Réwnosé korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogq przekraczaé 3 cm.
Réwnosé skarp

Nierownosci skarp nie mogg przekraczac 10 cm.

Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 cm lub +1 em.



Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spefniaiqgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spelniajgce wymagah zostang whudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawea wymieni je na
wlasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktdre wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonveh w specyfikacji powinny by¢é ponownie wvkonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne .






D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonywaniu Robot.

Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem
profilowania i zageszczenia podloza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do utozenia konstrukcji
nawierzchni.

Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”
Materiaty Nie wystepuja.
SPRZET
Ogolne wymagania dotyczjce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego wplywu na wlasciwosei gruntu podtoza.

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”
Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgodg
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciagniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot.

Koryto moina wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposdéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inspektora ,
dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowiazujace dla gémej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zagescié warstwe.

Do profilowania podioza nalezy stosowac réwniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora.
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogoélne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne™.
Badania w czasie robét

Czgstotliwos¢  oraz  zakres badan i pomiaréw  ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm
i-5cm.

Rownosé¢ koryta (profilowanego podioza)
Nierownosci nie moga przekraczaé 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
= 0,5%.

Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie

0§ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”



D.04.04.00 :
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogdine dotyczqgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czgsé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu robot.

Zakres robdt objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowe;.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Ogélne wymagania dotyczgce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”,

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materialdw

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”

Rodzaje materialdw.

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczgcych
poszczegolnych rodzajéw podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materialéw

Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedfug PN-B-06714-15 [3] lub rownowaznej powinna lezeé miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznef
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowg pomocniczq (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej gramicznej uziarmienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelniac wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. cz.1

Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane ;.
Lp. Wyszczegdlnienie Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawartosé ziarn od 2 do od?2 od 2 do od2 od2do 10 od 2 PN-EN 933-
mniejszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 do 12 | 1:2000 /3]
% (m/m)

2 | Zawartos¢é nadziarna, PN-EN 933-
% (m/m), nie wiecef niz 3 18 J 10 ’ 10 1:2000 /3]

3 | Zawartos$¢ ziarn " PN-EN  933-
nieforemnych 4 4 35 <y . ) 4:2001 [4]
Y%(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawartos$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), ) 1 1 ! ! 1 f}_\]];fl;0448[
nie wigcej niz ; .

rownowazna

d g;’c‘fj;:ﬁ tﬂ;‘}’f‘]wy PO N od30do| 0d30 do | 0d30 |0d30do70| ) BN-64/8931

- 70 70 do 70 -01 [26] lub
zageszczeniu metodg . ,
I lub Il wg PN-B-04481, rownowazna
%

6 |Scieralnosé w bebnie Los PN-B-06714-

Angeles 42 [12]
a) Scieralnosé¢ catkowita lub
po pelnej liczbie obrotéw, réwnowazna
nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralnosé czesciowa
po 1/5  pelnej liczby
obrotéw, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35
Tablica l. ¢z.2
Wymagania
Kr ;
e Wseregiiienis uszywa naturalne Kruszywa lamane Fuzel S
wiasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

7 | Nasigkliwosé, %e(m/m), PN-B-06714-
nie wiecej niz 23 4 3 ’ 0 8 18 [6] lub

rownowazna

8 | Mrozoodpornosé, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 3 10 19 [7]lub
zamrazania, Yo(m/m), nie rownowazna
wiecej niz

9 ; ; PN-B-06714-
Rozpad krzemianowy i 37 [10] lub
zelazawy gcznie, % - - - - ! 3 ; L .

S A ) rownowazna

(m/m), nie wigcej niz PN-B-06714-
39 [11]lub

rownowazna

10 | Zawartosé zwigzkow PN-B-067]14-




siarki w przeliczeniu na I I 1 1 2 4
SOs, %(m/m), nie wigcej 2? [9,] Wb
s réwnowazna
11 | Wskaznik nosnosci Wy, PN-506102
mieszanki kruszywa, %, [21]iub
nie mniejszy niz: rownowazna
a) przy zageszczeniu Iy X 80 60 80 60 80 60
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SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”
Sprzet do wykonania robit

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastepujqgcego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w wrzgdzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optvmalnej,

b) rowniarek albo ukiadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statveznyeh do zageszezania. W miejscach trudno dostgpnych
powinny byc stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Przygotowanie podioza

Podloze pod podbudowg powinno spelniaé wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,, Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podioza” i SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne”

Whytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i@ wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na komiecznosé zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcjii na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki sposoh, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszezeniu byla rowna grubosci projekiowanej. Grubosé pojedvnczo ukladanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob zapewniajgcy osiggnigcie wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optvmalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscig
wody | rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyisza od optymalnej o 10%
Jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyc.
Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawié

wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosci robét




Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Badania w czasie robdt

Czestotliwosé oraz zakres badar | pomiaréw ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badan zageszczenia i nosnosci kaidej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczete 250 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé w/iw badanie do lgcznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogéina
grubosé podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidlowe, gdy stosunek witdrnego modutu E;
do pierwotnego modutu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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Szerokosé podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezgcef o co
najmniej 25 cm lub o warto$é¢ wskazang w dokumentacji projektowey.

Nierownosci podbudowy nie mogq przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i ukach powinny byé¢ zgodne = dokumentacjq projektowg, z toleranciq ¢
0,5 %. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Rozinice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+ 1 cm, -2 em.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz ¢ 5 cm.
Grubosc podbudowy i ulepszonego podloza

Grubosé podbudowy nie moze sig roinic¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnosé¢ podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik o Minimalny modul odksztat-
wskazniku | zageszczenia qusy maine ugiecie cenia mierzony plytq o
Whos Hi€ Is nie sprezyste pod kolem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigZenia E
obcigzenia
E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
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120 1,03 1,10 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdline zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne .



D—05.03.234 NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP
1.1. Priedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB) sq
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukoweyj.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument w zakresic
realizacji i odbioru robot wymienionych w pkt 1.1. W przypadia wycofania normy i zastgpienia jej nowgq, wszelkie badania
nalezy wykonywac zgodnie z normg obowiqzujgeq.

Jezeli wyrob budowlany posiada certyfikat CE, nie jest konieczne wykonywanie badan, gdyz wszelkie parametry
techniczne zostaly przedstawione w certyfikacie.

1.3. Zakres robdt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
nawierzchni z betonowej kostld brukowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

L.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy Scieralnej
nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryzujqcy si¢ ksztaltem, ktory umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub lukowy element budowlany oddzielajgey jezdnie¢ od chodnika, charakteryzujgcy sie stalym Iub
zmiennym przekrojem poprzecznym i diugoscig nie wiekszg niz 1,0 m.

1.4.3. Sciek - umocnione zaglebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajgce i odprowadzajgce wode.

L.4.4. Obrzeze - element budowlany, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikow i ciqgéw pieszych od terendw nie przeznaczonych
do komunikacyi.

1.4.5. Spoina - odstep pomigdzy przylegajgcymi elementami (kostkami) wypelniony okreslonymi materiatami wypetniajgcymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odsigp dzielgey duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia odkszialcen
temperaturowych, wypeiniony okreslonymi materiatami wypelniajgcymi.

1.4.7. Pozosiale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ., Wymagania ogolne” [5] pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™ [5] pkt 1.35.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycigce materiatow

Ogélne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB D-00.00.00
., Wymagania ogolne” [5] pht 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1. Klasyfikacja hetonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa typu Behaton moze miec nastepujgce cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu
producenta:
QOdmianeg: kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
Barwe: zgodnie z PT
Wzor (ksztalt) kostki: zgodnie z dokumentacjq projektowq
Wymiary zgodnie z dokumentacjq projekiowg,

Pozqgdane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukladania i siatki spoin oraz umotliwialy
wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania elementow w frakcie ich wbudowywania w
nawierzchnig.

Kostli mogg byé produkowane z wypustkami dystansowymi na powierzchniach bocznych oraz z ukosowanymi
krawedziami gérnymi.

o~

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Wedfug Dokumentacji projektowej.






Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego whudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywac si¢ na podlozu réwnym, wutwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczemiu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi.

2.4. Kraweziniki, obrzeta

Jesli dokumentacja projeitowa, STWIORB lub Inzynier nie ustalg inaczej, to do obramowania nawierzchni z
kostek mozna stosowac:
a) krawezniki betonowe
b) krawezniki kamienne
¢) obrzeza betonowe

Krawgzniki i obrzeza mogg byé przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegregowane wediug typow,
rodzajow, odmian i wielkosci. Nalezy ukladad je z zastosowaniem podkiadek i przekladek drewnianych.

Kruszywo i cement powinny byé skladowane i przechowywane wg 2.3.

2.5, Materialy do podbudowy ulolonej pod nawierzchnig g betonowej kostki brukowej
Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé wymaganiom wiasciwej
STWiORB D-04.04.024 [17] i D-04.04.02B. [18]
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprietu
Ogolne wymagania dotyczgcee sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [5] pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Ukladanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sig:

a) recznie, zwlaszeza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzgdzen ukiadajgcych (ukladarek), skiadajgeych si¢ z wozka i chwyiaka sterowanego
hydraulicznie, stuzqcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia; urzqdzenie to, po skonczonym
ukiadaniv kostek, mozna wykorzystaé do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzedzia ingee (np. przycinarki, szlifierki z tarczq).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (plytowe) z wykdadzing
elastomerowq, chronigce kostki przed Scieraniem i wykruszaniem narozy.Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki
powinien odpowiadaé wymaganiom wiasciwych STWiORB, wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normom PN i
BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym STWiORB zaakceptowanym przez Inzyniera. Do wytwarzania podsypki
cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w STWiORB D-00.00.00 , Wymagania ogolne” (5] pkt 4.

4.2. Transport materialow do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brulowe mogg byc¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnigciu
przez beton wytrzymato$ei na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny byc zabezpieczone przed
przemieszczaniem sig i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [5] pkt 5.
5.2. Podloze i koryto

Grunty podioza powinny byé niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem 1 wjemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjiq projektowg.Koryto pod podbudowe lub
nawierzchnig powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami
STWiORB D-04.01.01 [6]. Koryto musi mie¢ skuteczhe odwodnienie, zgodne z dokumentacjq projektowa.

5.3. Konstrukcja nawierzchni
Konstrukcja nawierzchni powinna byc zgodna z dokumentacjq projektowg i STWiORB.
5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej powinien by¢ zgodny z
dokumentacjq projelktowq.






5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien byc¢ zgodny z dokumentacjq projektowg i STWiORB.
5.6. Ukiladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
5.7.1.  Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich ukiadania

Ksztalt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktu 2.2.1 oraz desen ich uktadania powinny byd
zgodne z dokumentacjg projektowg i STWiORB, a w przypadku braku wystarczajgcych ustalen Wykonawca przedilada
odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem kszitaltu, koloru, sposobu
uldadania i wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy ulozenie po 1 m’ wstgpnie wybranych kostek, wylgcznie na
podsypce piaskowej. Ksztalt obrukowania wiazow studni kanalizacyjnych nalezy dostosowac do ksztattu wiazow.

Przed przejsciami dla pieszych oraz na peronach przystankowych zaprojektowano nawierzchnie z wypustkami z
kostki integracyjnej betonowej zoitej gr. Scm.

Waruniki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostlki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszeza sig wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w
granicach od (°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sq przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o zlym
przewodnictwie ciepla (np. matami ze sfomy, papq itp.).

Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by wykonana z elementow o jednakowej grubosci. Na wiekszym fragmencie
robot zaleca sig stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materialu, w ktorej niedopuszczalne sq rozne odcienie
wybranego koloru kostki.

Uldadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Ukdadanie reczne zaleca si¢ wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem
kszraltu lub wymagajgcych kompozycji kolorystycznej ukladanych deseni oraz roznych wymiarow i ksztaltow kostek.
Uldadanie kostek powinni wykonywaé przyuczeni brukarze.

Uldadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby ulladarka
mogla przenosic z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich ulozenia z wymagang doktadnoscig. Kostka do ukiadania
mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi byc¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
ulozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dolozenia poléwek i dziewigtek, przy czym kazda warstwa na palecie musi byé¢
dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Ukiadanie mechaniczne zawsze musi by¢
wsparte pracq brukarzy, ktorzy uzupelniajq przerwy, wyrabiajq tuki, dokladajq kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostle uklada sie okolo 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka
zZageszcza sig.

Powierzchnia kostek polozonych obok urzqdzen infrastrukiury technicznej (np. studzienek, wlazow itp.,) powinna
trwale wystawac od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzgdzen. Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach,
obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci zw. polowek i dziewigtek, majgcych
wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio fazowane.

W przypadiu potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzer uzupelnia sig kostkg cigtg, przycinang na
budowie specialnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczq ilp.).

Spoiny i szezeliny dylatacyjne
5.7.5.1. Spoiny

Szerokosé spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosic od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomigdzy diuzszymi
bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kgt 43°, a wierzcholek utworzonego kqgta prostego pomiedzy spoinami mial kierunek
odwrotny do kierunku spadku podiuznego nawierzchni.

Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypetnié piaskiem, spetniajgcym wymagania plktu 2.3 c),

Wypelnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku | wmieceniu go w spoiny ha sucho lub, po
obfitym polaniu wodg - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie rozgarniaczkami z pidrami gumowymi.

5.8. Pielggnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypee cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi piaskiem po jej wykonaniu nalezy
Ppravkryé warstwq wilgomego piasku o grubosci od 3,0 do 4.0 cm i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po
uplywie od 2 tygodni (przy temperaturze Sredniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chiodniejszej)
nawierzchnie nalezy oczyscié z piasku i mozna oddac do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-00.00.00 ., Wymagania ogélne” [5] pkt 6.
6.2. Badania przed pryystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:






auzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialow wykonane przez dostawcow itp.),
b)wykonac badania wiasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w pkcie 2,
c)sprawdzic cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badar Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacyi.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje tablica.
Tablica. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot

Wyszczegdlnienie

i badan i pomiarow

Sprawdzenie podioza i koryta

Sprawdzenie ew. podbudowy

Sprawdzenie obramowania nawierzehni

Sprawdzenie podsypki (przymiarem liniowym lub metodg niwelacji)

nfwjwlbo |~

Badania wykonywania nawierzchni z

zgodnos¢ z dokumentacig projektowg

polozenie osi w planie (sprawdzone geodezyjnie)

rzedne wysokosciowe (pomierzone instrumentem pomiarowym)

rownosc w profilu podluznym latq czterometrowg)

rownos¢ w przekroju poprzecznym (sprawdzona latq profilowq z po-ziomnicq i
pomiarze przeswitu kli-nem cechowanym oraz przymiarem liniowym wzglednie
metodg niwelacji)

spadki poprzeczne (sprawdzone me-todq niwelacji)

szerokos¢ nawierzchni (sprawdzona przymiarem liniowym)

szerokos$¢ i glebokos¢ wypelnienia spoin i szczelin (ogledziny i pomiar przymiarem
liniowym po wykrusze-niu diug. 10 cm)

sprawdzenie koloru kostek i desenia ich ulozenia

Czestotliwos¢ badan —
pomiar ciggly

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™ [5] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostikqg obmiarowq jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.
Jednostki obmiarowe robodt towarzyszgcych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukowej (podbudowa,
obramowanie itp.) sq ustalone w odpowiednich STWiORB wymienionych w pktach 5.41 5.5.

8 ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w STWioRB D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [5] pkt §.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkiu 6 daly wyniki pozytywne.
Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjiq Projektowg i STWIORB generalnie podlegajg rozbiorce i ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgeych zakryciu podlegajq:
ajprzygotowanie podloza i wykonanie koryta,
blewentualnie wykonanie podbudowy,
clewentualnie wykonanie law (podsypek) pod krawezniki, obrzeza, scieki,
diwykonanie podsyplki pod nawierzchnie,
elewentualnie wypetnienie dolnej cze¢sci szezelin dylatacyjnych.
Odbior tych robot powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,. Wymagania ogoine” [3] oraz
niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogoélne ustalenia dotyczqee podstawy plamosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ [5] pkt 9.






9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
a)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
bjloznakowanie robot,
¢Jprzygotowanie podioza i wykonanie koryta,
d)dostarczenie materialow i sprzetu,
e)wvkonanie podsypki wraz z jej zageszczeniem,
Pustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,
glulozenie i ubicie kostek,
h)wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
i)pielegnacje nawierzchni,
J)przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
klodwiezienie sprzgtu.
Cena wykonania 1 m’ nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejmuje robot towarzyszqcych (jak:
podbudowa, obramowanie itp.), ktorych zakres jest okreslony przez STWiORB wymienione w pktach 5.4 1 5.5.

9.3. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towargyszqeych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg STWiORB obejmuje:
ajroboty tymezasowe, ktore sq potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajgeemu i sq
usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
b)prace towarzyszqce, kiore sq niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tvmczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
7il PN-EN 197-1:2012 Cement -- Czes¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczgee cementow powszechinego uzytku
2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3 PN-EN 13242+A1:2010  Kruszywa do niezwiqzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacia pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym
wody odzyskanej z procesow produkcji betonu

10.2. STWiIORB
B D-00.00.00 Wymagania ogblne
7. D-04.04.00204.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

9. D-04.05.00%04.05.04 Podbudowy i ulepszone podloza z gruntow Ilub lkruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

1. D-04.06.01b Podbudowa z betonu cemeniowego

13 D-08.01.01 Krawezniki betonowe

4. D-08.01.02 Krawezniki kamienne

15 D-08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe

16.  D-08.05.06a Sciek uliczny z betonowej kostki brukowej

17. D-04.04.02a Podbudowa pomocnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanych

18 D-04.04.02b Podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanych






D-06.01.01
(HUMUSOWANIE, DARNIOWANIE, OBSIANIE TRAWA)

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowef specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych humusowaniem

Zakres stosowania SST

Szezegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specvfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych humusowaniem
humusowaniem, obsianiem, darniowaniem terenu przydroznego,

Humusowanie - zespdl czynnosci przygotowujqcych powierzchnig gruntu do obudowy roslinnej, obejmujqcy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

MATERIALY
. Ogdlne wymagania dotyczqce materialéw

Ogélne wymagania dotvczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania
ogolne” pkt 2.

Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i sciekow objetymi niniejszg SST sq:
— darnina,
— ziemia urodzajna,

Darnina

Darnine nalezy wycinaé z obszaréw polozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy przeprowadzaé przy
uzyciu specjalnych plugow i krojéw. Platy lub pasma wycietej darniny, w zaleznosci od gruntu na jakim bedq ukiadane,
powinny mieé szerokos¢ od 25 do 50 cm i grubos¢ od 6 do 10 cm.

Wycieta darnina powinna by¢é w krétkim czasie wbudowana. Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy
ukladaé warstwami w stosy, strong porostu do siebie, na wysokos¢ nie wigkszg niz 1 m. UloZzone stosy winny by¢
utrzymywane w stanie wilgotmym w warunkach zabezpieczajgcych darning przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30
dani.

Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia wrodzajna powinna zawieraé¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni wigkszych od 5 c¢m oraz wolna od zanieczyszczen obcych. W przypadkach watpliwych Inzynier
moze zlecié wykonanie badan w celu stwierdzenia, Ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:

a) optyvmalny sklad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartosc fosforu (P,0s) > 20 mg/m’,

¢) zawartosc potasu (K20) > 30 mg/m’,

d) kwasowosé pH 235,

Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig stosowad mieszanki
traw o drobnym, gestym wkorzenieniu




WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
Humusowanie

Humusowanie powinno byé wykonywane od gornej krawed:zi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna siegac poza gorng krawedz skarpy i poza podnoze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubo$¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosic od 10 do 15 em po moletowaniu i zageszczeniu, w zaleznosci od
gruntu wystepujgeego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywaé rowki
poziome lub pod kgtem 30° do 43° o glgbokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwe ziemi
urodzajnej nalezy zagrabic (pobronowad) i lekko zagescié przez ubicie reczne lub mechaniczne.

Obsianie trawq terenu

Obsianie trawg powinno by¢ wykonywane zgodnie z specyfikacjq producenta mieszanki traw. Przed przysigpieniem do
siewu ziemi¢ nalezy odpowiednio przygotowa¢ i zniwelowaé usungé resziki roslin.

Powierzchnie wyrownaé szpadlem, zebraé kamienie, a nastepnie réwno ubicé ziemie.

Wysiewanie nasion

Trawg siejemy gdy ziemia jest wilgotna i nagrzana, nie zaleca si¢ siania w czasie opadéw lub przy wietrze. Srednio na
100 m2 trawnika wychodzi od 3 do 4 kg mieszanki. Dokfadne dozowanie umieszczone zgodnie z zaleceniami
producenta

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu roslin, lqczna powierzchnia nie
porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych
nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczaé 0,2 m’. Na zarosnigtej powierzchni nie mogq wystegpowaé
wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest réwna i nie ma widocznych szczelin i obsunigé, czy
poszczegdlne platy darniny nie wyrozniajq sie barwq charakteryzujgeq jej nieprzydatnosé oraz czy szpilki nie wystajg
ponad powierzchnig. Na powierzchni ok. 1 m’ nalezy sprawdzié¢ dokladnosé przylegania poszczegdlnych platéw
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowq jest:

— w0’ (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umocnionych przez humusowanie, obsianie, darniowanie,
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentaciq projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sg ustalenia zawarte w Umowie.



D.08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE

IWSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgee wykonania i odbioru robit
zwigzanych z ustawieniem kraweinikéw betonowych

1.2. Zakres stosowania SST
Szezegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentéw Przetargowyceh i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanveh wyzej.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotvezg zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikow:
— betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwyklej,
—  betonowych wtopionych na lawie betonowej, zwirowej lub tiuczniowey,

Szezegdtowy zakres robot objetyeh platnoscig obejmuje:

| zakres rzeczowo-ilosciowy zgodny 7 preedmiarem robét

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogélne wymagania dotyczgece materiatow, ich pozyskiwania i skladowania. podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt
2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sq:

~  krawgzniki betonowe 15x22x100 lub 15x30x100
— cement do podsypki i zapraw,

— woda.

— materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.

2.4. Kraweiniki betonowe - wymagania techniczne

Ogdlne wymagania dotvczgee materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
Wymagania techniczne stawiane betonowym kraweznikom

Krawezniki betonowe powinny posiadaé aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke (Instytut Badawczy
Drég i Mostéw lub réwnowaznej
Krawezniki betonowe powinnay odpowiadac wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej.

Wymiary kraweznikow zgodnie z dokumentacjq projektowq. Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegolow nalezy uzyé
typowych kraweznikow betonowych typu lekkiego o wymiarach 15x30x100 lub 15x22x100.

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie
elementow powinny byé rowne 1 proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni | krawedzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14] lub normy
réwnowaznej, nie powinny przekraczaé wartosci podanych w tablicy 3.



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych

Dopuszczalna wielkosé wad i
Rodzaj wad i uszkodzer uszkodzen
Gatunek | Gatunek 2

Wilestosc lub wypuktosé powierzchni kraweznikow w mm 2 3
Szezerby i uszkodzenia ograniczajgcych — powierzchnie  gorne )
krawedzi { naroZy (Scieralne). mm niedopuszczalne

ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

- liczha max 2 2
- dlugosé, mm, max 20 40
- glebokosé, mm, max 6 10

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowq powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [5] lub normy réwnowaznej, a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4] lub normy réwnowaznej.

Cement na podsypke | do zaprawy cementowo-piaskowej powinien byé cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32.5",
odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10] lub normy réwnowaznej.

Woda powinna byé odmiany ,, 1" i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 [11] lub normy réwnowaznej.

2.6. Materialy na lawy

Zgodnie z dokumentacjg projektowq. Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegotow nalezy whudowaé krawezniki na tgwie
z betonu C12/15.

2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypetnienia szezelin dvlatacyjnych na gorgeo, powinna odpowiadaé wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub
HOFIY FOWHOWAZnej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotvezgee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06030 [1] lub normy réwnowaznej..

Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.

Wykonanie taw powinno by¢é zgodne z BN-64/88435-02 [16[lub normy réwnowaznej..

5.3.1. Lawa Zwirowa

Lawy zwirowe o wysokosci do 10 cm wykonuje si¢ jednowarstwowe przez zasypanie koryta 2wirem i zageszczenie go polewajge
wodg.
Lawy o wysokosci powyzef 10 cm nalezy wykonywaé dwuwarstwowo, starannie zageszczajge poszczegolne warstwy.

5.3.2. tawa tHuczniowa

Lawy nalezy wykonywaé przez zasypanie wykopu koryta Huczniem.

Tluczen nalezy starannie ubié¢ polewajgc wodg. Girng powierzchnig tawy Huczniowej nalezy wyrdwnaé klincem i ostatecznie
zagescic.

Przy grubosci warstwy ttucznia w fawie wynoszgcej powyzej 10 cm nalezy lawe wykona¢ dwuwarstwowo, starannie zageszczajge
poszczegdlne warstwy.

5.3.3. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykte w gruntach spoistvch wykonuje sig bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowaé szalowanie.



Eawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w koryeie powinien by¢
wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3] lub normy réwnowaznej. ,
przy czvm nalezy stosowaé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeinione bitumiczng masq zalewowq.

5.4. Ustawienie kraweinikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odlegtosé gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne = ustaleniami dokumentacji projektowej. a w
preypadku braku takich ustaler powinno wynosié od 10 do 12 em, a w przypadkach wyjqtkowych (np. ze wzgledu na ., wyrobienie”
§cieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna sciana kraweznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, Zwirem, Huczniem
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno byé zgodne z BN-64/8845-02 [16] lub normy réwnowaznej..

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na fawie Zwirowef lub ttuczniowej

Ustawianie kraweznikéw na {awie zwirowej i Huczniowej powinno byé wykonywane na podsypee z piasku o grubosci warstwy od 3
do 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3. Ustawienie kraweznikow na fawie betonowej
Ustawianie kraweznikow na fawie betonowej zgodnie z dokumentacjq projektowq.
5.4.4. Wypeinianie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci | em. Spoiny nalezy wypelni¢ 2wirem, piaskiem lub zaprawq cementowo-
piaskowq, przvgotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawgq cementowo-piaskowg stosuje si¢ wylgeznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawq nalezy oczysci¢ i zmyé wodq. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury
krawezniki ustawione na podsypce cementowo - piaskowej i o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczng masq
zalewowq nad szczeling dvlatacyjng lawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne " pkt 6.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdzaé wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi2 em. Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosil cm na kazde 100 m ustawionego
kraweznika,

b} dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszezyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosil cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

c) réwnosé gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwdich punktach na kazde 100 m kraweznika,
trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnig kraweznika i przytozong tatq nie moze przekraczaé I cm,

d) doktadnosé wypetnienia spoin bada sie co 10 metrow. Spoiny muszq byé wypetnione catkowicie na peing glgbokosé.

OBMIAR ROBOT

Ogdine zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” oraz Umowa z Wykonawcg .
ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .

PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






D-08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
1. Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robot

zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego

1.2. Zakres stosowania SST
Szezegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych wyzej.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotvczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabryvkowane belki betonowe rozgraniczajgee jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne
od terenow nie przeznaczonych do komunikacyji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciami podanymi w
S8T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt .4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialdéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdélne” pkt

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sq:

— obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8] lub normy réwnowazney,
—  Zwir lub piasek do wykonania faw,

— cement wg PN-B-19701 [7] lub normy rownowaznej,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3] [ub normy réwnowaznej.

2.4. Betonowe obrzeia chodnikowe - wwmagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1. a wymiary podano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy




Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
o 75 6 20 3
" 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek | Gatunek 2
/ 8 12
b, h 3 3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny
by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczaé wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestosé lub wypukiosé powierzchni i krawedzi w mm 2, 3
Szezerby ograniczajgcych  powierzchnie  gérne iod .
i uszkodzenia (Scieralne) fekopuszczaine
krawedzi | narozy ograniczajgcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

diugosé, mm, max 20 40

glebokosé, mm, max 6 10

2.5. Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5] lub normy réwnowaznej,, a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6] lub normy réwnowaznej,. Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiadaé wymaganiom
podanym w SST D-08.01.01 ,, Krawezniki betonowe ™ pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotvezgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzely

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

Transport obrzezy zgodnie z wymaganiami producenta
5. Wykenanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robdét

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.



5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (lawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1] lub normy réownowaznej..
Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalurku.

5.3. Podioze lub podsypka (fawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowic rodzimy gruni piaszezysty lub podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci
warstwy od 3 do 5 em po zageszezeniu. Podsypke (lawe) wykonuje sig przez zasypanie koryta Zwirem lub piaskiem | zageszczenie z
polewaniem wody.

5.4. Ustawienie betonowych obrzely chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w miejscu | ze swiatlem (odlegloscig gornej powierzchni
obrzeza od ciggu komunikacyinego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektoweyj.

Zewnetrzna sciana obrzeza powinna byé obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 em. Nalezy wypetnié je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowq w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscié i zmyé wodq. Spoiny muszq by¢ wypelnione catkowicie na petng glebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne " pkt 6.
6.2. Badania przed priystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw przeznaczonyeh do ustawienia betonowych
obrzezy chodnikowych i przedstawic¢ wyniki tveh badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystgpujgeych na powierzchniach | krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i glebokosci
uszkodzen nalezy wykonaé za pomocqg przyvmiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [4] lub normy réwnowaznej,.

Sprawdzenie ksztaltu | wymiardw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do I mm przy uzZyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kqtéw prostyvch w narozach elementéw wykonuje si¢ przez
przylozenie kqtownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokltadnoscig do | mm. Badania pozostatych materiatow
powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:

a) koryta pod podsypke (lawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tlawy) ze 2wiru lub piasku -zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , kiore moze wynosic¢ | cm na kazde 100 m diugosci obrzeza.

~ wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kidre powinno wykazywaé catkowite wypefnienie badanej spoiny na petng
glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (meir) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne " pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacig projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajqcych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajqeych i ulegajgeych zakryeiu podlegajg:
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






